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Body Torsional Stiffness 해석
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예제: TORSIONAL STIFFNESS (1)

다음 주어진 기하형상의 비틀림 강성을 구하시오
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예제: TORSIONAL STIFFNESS (2)

다음 주어진 기하형상의 비틀림 강성을 구하시오
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예제: TORSIONAL STIFFNESS (3)

Side Frame Model 의 강성 계산
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EFFECTIVE SHEAR RIGIDITY
사이드 프레임
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기하형상 생성 (1)
새로 만들기 클릭

3차원/일반모델 선택

확인
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기하형상 생성 (2)
주어진 기하형상 생성

점 좌표

(0,0,0)
(0,750,0)
(500,1250,0)
(1000,0,0)
(1000,750,0)
(1000,1250,0)
(1750,1250,0)
(2000,0,0)
(2000,750,0)
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재료 물성 및 특성 입력 (1)
탄성계수 204.8 GPa
푸와송비 0.28

재료 생성
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재료 물성 및 특성 입력 (2)
두께 1 mm 인 8가지 1차원
특성 생성
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요소망 생성
각 단면 정보에 맞게 요소망
생성 (요소크기 20 mm)



차체구조

Copyright ©  Computational Design Lab. All rights reserved.
12

구속조건 및 하중조건 설정 (1)
앞쪽은 핀 구속, 뒤쪽은 x  
방향을 제외하고 핀구속

나머지는 평면 거동을 위해
z방향 병진운동, x,y 방향 회
전운동 구속
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구속조건 및 하중조건 설정 (2)
상단 루프 영역에 1N의 하
중 적용
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해석 케이스 정의 및 해석 실행
선형 정적해석으로 해석 수
행
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후처리
해석 결과에 X 방향 변위 추
가
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TORSIONAL STIFFNESS
쉘 + 빔 요소
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기하형상 생성 (1)
새로 만들기 클릭

3차원/일반모델 선택

확인
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기하형상 생성 (2)
주어진 기하형상 생성

점 좌표

(0,0,0)
(0,750,0)
(500,1250,0)
(1000,0,0)
(1000,750,0)
(1000,1250,0)
(1750,1250,0)
(2000,0,0)
(2000,750,0)

반대편 sideframe을 모델링
하기 위해,
Z축방향으로 1560mm 평행
이동된 점 9개 추가로 생성
(        기능 사용)

생성한 점들을 연결하여 그
림과 같이 선 생성

생성한 선을 이용하여 그림
과 같이 면 생성
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재료 물성 및 특성 입력 (1)
탄성계수 204.8 GPa
푸와송비 0.28

재료 생성
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재료 물성 및 특성 입력 (2)
두께 1 mm 인 2차원 특성
과 두께 1 mm 인 8가지 1
차원 특성 생성

총 9가지 특성 생성
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요소망 생성 (1)
20 mm 인 크기로 평면요소
생성
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요소망 생성 (2)
양 끝 형상에 1차원 빔 요소
생성 (크기: 20mm)
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구속조건 및 하중조건 설정 (1)
뒤쪽 양 끝 요소의 절점 4개
를 핀 구속조건으로 구속
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구속조건 및 하중조건 설정 (2)
12.387825 N/mm2 인 압력
하중으로 비틀림 하중을 적
용
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해석 케이스 정의 및 해석 실행
선형 정적해석으로 해석 수
행
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후처리
해석 결과에 Y 방향 변위 추
가

이론적인 해(6.55e8)와 오차
20.3% 확인
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숙제


