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Moment diagram
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After — Numerical approach
(Ansys)
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Basic Constraint
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Displacement Z-direction Moment
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Side slip

Center of Area:
i G, A +G,A +G,A,

A+ A +A
Energy method: Momentum:
mv
2 g (av)? = fg(ah) F =
2 At
13.992
| - [ros o) -2
> \ =2.7984 m/ s ~ 30N
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Side slip

Displacement Y-direction Moment
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REALIZATION

TIRE

SILE PART # B-C
L2l 2.215"°
167 1.7575
16 g
20 1.75"
20" 15450
207 2.125"
20" 2.125"
24" 1.75" .
26’ 125

26"

167
- o e i A0f &k S
bl G RIM ;Z;A B
Tires 19" 45"
TIRESIZEBC % 1528
, 20" 8.25
12" X 2.125" il % !
142 e 24" 10.25
: 26" 11.25"

How To Measure
Bicycle Wheels & Tires




oY

12/12






	슬라이드 번호 1
	슬라이드 번호 2
	슬라이드 번호 3
	슬라이드 번호 4
	슬라이드 번호 5
	슬라이드 번호 6
	슬라이드 번호 7
	슬라이드 번호 8
	슬라이드 번호 9
	슬라이드 번호 10
	슬라이드 번호 11
	슬라이드 번호 12
	슬라이드 번호 13
	슬라이드 번호 14
	슬라이드 번호 15

